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پایاننامهها

۱. کنترل تطبیقی مبتنی بر داده برای کلاسی از سیستمهای غیرخطی با استفاده از روش خطی¬سازی دینامیکی ،
مسعود اسکندری ، ۱۴۰۰/۱۱/۱۱

۲. کنترل تحمل پذیر عیب بهینه در سیستم های خطی پیوسته با زمان ، امین ضیایی ، ۱۳۹۹/۱۱/۳۰
۳. ارائه یک روش ∞H مبتنی بر داده برای تشخیص عیب در سیستمهای همرشتین-وینر ، زهرا مهدوی ،

۱۳۹۹/۱۱/۱۴
۴. تحلیل پایداری سیستمهای چند عاملی گسسته ، علی اصغرزارعی ، ۱۳۹۹/۱۰/۲۹

۵. طراحی کنترل کننده پیش بین مقاوم سیستم های ابعاد بزرگ با نامعینی های چندوجهی ، پریا خادم نظمی ،
۱۳۹۹/۱۰/۱۰

۶. کنترل وضعیت کلاسی از ماهوارهها با توجه به چرخهای عکسالعملی ، سعیده برزگری هریس ، ۱۳۹۸/۶/۱۷
۷. طرا حی کنترلر PID مرتبه کسری برای ربات گریفون با استفاده از الگوریتم بازار بورس(EMA) و مقایسه عملکرد

آن با سایر الگوریتم های ژنتیکی ، محمد چهارلنگ بختیاری ، ۱۳۹۷/۱۱/۲۷
۸. ردیابی موقعیت کوادکوپتر در معرض عدم قطعیت و اغتشاشات خارجی با استفاده از کنترل مد لغزشی تطبیقی

، پوریا پیشوی
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