
 

 

 

  

  
  

  هاي درس: سرفصل
 

  ي تطبيق كنترل هاي آشنايي كلي با سيستم 
 

 ديناميكي هاي سيستم   شناسايي برخط 
 

  رگولاتورهاي خودتنظيم جاياب قطب 
 

 رگولاتورهاي خودتنظيم حداقل واريانس 
 

  بين رگولاتورهاي خودتنظيم پيش 
 

  تطبيقي مدل مرجعكنترل هاي سيستم 
  

  هاي خودتنظيم كننده كنترلPID 
 

  هاي غيرخطي تطبيقي كننده آشنايي با كنترل 
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  ارزيابي: بارم نمره براي 
  40سازي:              % هاي شبيه و پروژه هاتمرين 

               :(بازتوليد مقاله) شودنمره اضافي در نظر گرفته مي 2در صورت ارائه مقاله جديد قابل قبول تا  20%        پروژه درس 

 40%                   ترم:                         پايان               
  

  ) مراجعه كنيد.316توانيد به دفتر اينجانب (اتاق هاي تعيين شده (مراجعه دانشجويان) مي براي رفع اشكال در زمان
  https://faculty.tabrizu.ac.ir/pbagheri/fa                                                             ارگذاري خواهد شد:       بتيد گاه اساكليه مطالب مرتبط با درس در وب

                                                                                              

  باشيدو سلامت سربلند  ،موفق 

  كنترل  ارشد و دكتري مقطع كارشناسي تطبيقي كنترل 
 و كامپيوتر برق مهندسي دانشكده نام خدا هب

 دكتر پيمان باقري 

  1403- 1404 دومسال نيم
  )243(كلاس  10  ~  12: شنبهفرد هاي هفته

 )243(كلاس  8  ~  10: شنبهسه هفته هر
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