
 به نامش و به یادش 

 Graph Theory       نظریه گراف
 3       :نظري واحد تعداد

 --عملی:        واحد تعداد

   اختیاري تخصصیدرس:        نوع

 --نیاز:          پیش

 ها: زمان کلاس 
 ( 267های فرد کلاس ()هفته243کلاس  های زوجهفته) 16تا  14: هاهشنب سه                     های زوج()هفته 243کلاس   18تا  16 :هاشنبهیک

 درس:  هدف

 هاسیستم این نوع از به منظور طراحی و کنترل (cooperativeهای تعاونی )سیستمسازی های تحلیلی برای مدلهای ریاضی و روشتلفیق پایه

 شرح درس:

 مقدمه:  (1

 معرفی درس و کاربرد آن در مهندسی کنترل  •

   :گراف مفاهیم اولیه (2

 زیرگراف  ،انواع گرافها و مفاهیم لازم، تعریف •

 گشت، گذر، مدار، مسیر، دور  •

 ( subgraph) زیر گراف •

 نمایش گراف:  (3

 های مجاورت و وقوعماتریس •

 isomorphismمفاهیم  •

 ای مشخصه چندجمله •

 :های همبندگراف (4

 مولفه همبندگراف همبند،   •

• eccentricity شعاع، قطر ، 

 یال برشی، راس برشی، برش راسی، برش یالی  •

 مدارهای اویلر:  (5

 الگوریتم فلوری  ،مدار اویلر، گراف اویلر •

• Chinese postman problem 

 های چندعاملی: نظریه گراف در کنترل سیستم (6

 مفاهیم اولیه •

 آنالیز طیفی گراف •

 :مسئله توافق (7

 دار ت و جهتهای بدون جهتوافق در گراف •

 توافق بر مبنای تئوری لیاپانوف  •

 توافق یالی  •

 ( Formation) گیریشکل مسئله (8

 formationتعریف و انواع  •

   formationقوانین لازم برای رسیدن به  •

 

  با درنظر گرفتن عدم برخورد  mobileهای ربات توافق در (9
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 روش ارزشیابی:

    ترمآزمون میان 

 ها پروژهها و  تمرین

 ترمآزمون پایان


