
 

 

 

  

  
  

  هاي درس: سرفصل
 درس آشنايي كلي  

 اصول كنترل مدرن  ياضير ي ازها ينش ي و پ يبر جبرخط ي مرور 

 يخط ي هاستم يحالت س ي فضا شينما 

  پذيريپذيري و رويتكنترل 

 نظريه تحقق 

 تحليل پايداري 

 طراحي فيدبك حالت 

 گر طراحي رويت 

  جع درس: ارم
  ،1399اصول كنترل مدرن، دكتر علي خاكي صديق، انتشارات دانشگاه تهران . 
  1396اي بر كنترل مدرن، دكتر حميدرضا تقي راد، انتشارات دانشگاه صنعتي خواجه نصيرالدين طوسي، مقدمه . 
  سيستم طراحي  و  دانشگاه تحليل  انتشارات  شاد،  صفري  نادر  دكتر  و  خسروجردي  محمدجواد  دكتر  پيشرفته،  كنترل  هاي 

 . 1389صنعتي سهند،  
 C. T. Chen, Linear System Theory and Design, Oxford University Press, 1984. 
 T. Kailath, Linear Systems, Prentice Hall, 1980. 
 R. C. Dorf and R. H. Bishop, Modern Control Systems, Addison-Wesley, 1995. 
 P. Bélanger, Control engineering: a modern approach, Saunders College Pub., 1995. 
 K. Ogata, Modern Control Engineering, 5th Edition, Prentice-Hall, 2011.  

  بارم نمره براي ارزيابي: 
 5      تا           :هاي كلاسيو فعاليت  حضور در كلاس% 

 20                                     :و پروژه درس تكاليف % 

 هماآبان 19(    %20                                                 :  امتحان اول( 

 ماه)آذر 24(     %20                                              :  امتحان دوم  
 40                                                  ترم: پايان%        

توانيد به هاي تعيين شده (مراجعه دانشجويان) مي اپ تشكيل خواهيم داد. همچنين براي رفع اشكال در زمانبراي رفع اشكال گروهي در واتس 
  ها و مطالب مرتبط با درس در وب سايت زير بارگذاري خواهد شد:  ) مراجعه كنيد. كليه تمرين  316دفتر اينجانب (اتاق 

 

https://faculty.tabrizu.ac.ir/pbagheri/fa  

  موفق، سربلند و سلامت باشيد                                                                                                         

  مقطع كارشناسي  مدرنكنترل هاي سيستم 
نام خداهب و كامپيوتر برق مهندسي دانشكده

 دكتر پيمان باقري 

  1404-1405سال اول نيم
  )259(كلاس  8  ~  10: شنبه هفتههر

)259(كلاس  14  ~  16 شنبه) دوهر هفتههاي زوج ( هفته
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