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 ّب هَاد ٍ رٍش
 هببًي ًظري اتَهبتبي سلَلي ٍ قَاًيي اًتقبل
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 ّبي اًجبم ضذُ آزهبيص

1GPS

                                                 
1- Global Positioning System 
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ّب  ِ ضذُ براي سلَلگرفت در ًظرهقبدير پبراهترّبي  -1جذٍل 

 سبزي براي هذل
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 ازاي اجراّبي هختلف هذلهقبدير رٍاًبة تجوؼي بِ  -1ضکل 
 

 
 هقبدير رسَببت تجوؼي بِ ازاي اجراّبي هختلف هذل -1ضکل 

 

(R2)

 سبزي ضذُ گيري ٍ ضبيِ هقبدير رٍاًبة تجوؼي اًذازُ -9ضکل 
 

سبزي  گيري ٍ ضبيِ هقبدير رسَببت تجوؼي اًذازُ -4ضکل 

 ضذُ
 

 
سبزي ضذُ  ًوَدار پراكٌذگي هقذار هطبّذاتي ٍ ضبيِ -5ضکل 

براي رٍاًبة
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سبزي ضذُ  ًوَدار پراكٌذگي هقذار هطبّذاتي ٍ ضبيِ -6کل ض

 براي تَليذ رسَة
 

0 1y a a x 0a1a

 

 

هتغيرّبي آهبري بکبر گرفتِ ضذُ جْت تؼييي دقت  -9جذٍل 

 رٍش استفبدُ ضذُ

   

   

   

 گيري ًتيجِ
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